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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem i odtworzeniem rowoéw dla zadania, pn: Przebudowa
drogi, budowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1353P w m. Potajewo.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
punkcie 1.1.

13 Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczaniem,
pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
Lokalizacje odcinkéw rowow podlegajacym pracom objetym STWiORB wyszczeg6lniono w dokumentacji projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i STWIORB D-00.00.00
»~Wymagania ogolne”.

Row - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wode.

Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

Row odptywowy - réw odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

15. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine”.

3.1 Sprzet do wykonywania robo6t
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazaé¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:

—  koparek podsiebiernych,

— spycharek lemieszowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

—  zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4, TRANSPORT
Og6Ine wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.1, Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej STWIORB, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg Projektows,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

5.1. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy i krzakéw w obrebie rowu.

5.2. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prowadzonych robdt nalezy uzyska¢ wymiary geometryczne rowu i skarp okreslone w dokumentacji
projektowe, zgodne z PN-S-02204 [1]:

— dlarowu przydroznego w ksztatcie trapezowym - szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5
do 1:1,3, gtebokos¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako rdznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

— dlarowu stokowego - ksztatt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3,
gtebokos¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o0 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, gtebokos¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosic 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie
przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

przy nieumocnionych skarpach i dnie

—  wgruntach piaszczystych - 1,5%,

—  wgruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

— w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

— wgruntach skalistych - 10,0%;

53. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z odtworzenia rowow i skarp nalezy wywiez¢é poza obreb pasa drogowego i
rozplantowac w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami STWIORB lub wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

6.1. Pomiary cech geometrycznych rowu i skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tabela 1.
Tabela 1.
Lp. WyszczegOlnienie Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu lrazna100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna100 m
6.1.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.

6.1.2. Szerokosé i gtebokos¢ rowu
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Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows z tolerancjg + 5 cm.

6.1.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Og0lne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Cena wykonania 1 m wykonanego lub odtworzonego rowu obejmuije:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robo6t zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu na czas budowy

—  oczyszczenie rowu,

— pogtebianie i profilowanie rowu,

—  $ciecie trawy i krzakow,

— odwiezienie urobku,

— roboty wykorczeniowe,

—  przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
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