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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza, dla zadania pn.: Przebudowa drogi, budowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1353P w m.
Potajewo.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

13 Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu koryta przeznaczonego do
utozenia konstrukcji nawierzchni na gt.;

- 20cm.
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza, wykonanym mechanicznie w gruncie kat. II-IV oraz z wywiezieniem
gruntu na odktad Wykonawcy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i STWiIORB D.00.00.00
~Wymagania ogélne”.

15. Og6lne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé¢ z Dokumentacjg Projektows,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Og6Ine wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Og6Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprzet do wykonania robaét.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

— koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe koparko-spycharki,
— koparko-tadowarki,

— spycharki gasienicowe,

— tadowarki,
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— zgarniarki,

— réwniarki samojezdne,

— réwniarki lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

— lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania.

Dobér sprzetu zageszczajgcego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy. Dobér sprzetu
zageszczajacego Wykonawca ustali doswiadczalnie przed przystapieniem do wykonywania robot. Kazdy inny rodzaj
sprzetu zageszczajacego zaproponowany przez Wykonawce powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1 Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materiatow.

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w STWiORB D-04.02.01 pkt 4.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczern Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robo6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zageszczania podtoza i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jest mozliwe wytgcznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym nie moze odbywa¢ sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.
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Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i
do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosc¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i STWIORB, tj. odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.2.3. Profilowanie podtoza

Przed przystagpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunaé
btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidziany do profilowania
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokosé co najmniej 10 cm, dowiez¢é dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy p.5.2.5.
Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami sredniego
walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Do profilowania podtoza stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.4. Zageszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢c do jego dogeszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.
Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowaé¢ wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481
(metoda | lub II). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng wartos¢ wskaznika
zageszczenia podano w tablicy p.5.2.5.
Wilgotnosé gruntu podtoza przy zageszczeniu nie powinna rézni¢ sie od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz (wg PN-S-
02205:1998):

—  wgruntach niespoistych + 2%,

—  wgruntach mato i sredniospoistych +0% do —2%.

5.2.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Minimalna wartosé Is

Strefa korpusu Ruch ciezki i Ruch mniejszy od
bardzo cigzki ciezkiego
Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni
robét ziemnych lub terenu

Ruch bardzo ciezki wystepuje na drodze gtéwnej, natomiast na chodnikach, wjazdach ruch mniejszy od ciezkiego.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

1,00 0,97

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w specyfikacji STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdine”.
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6.2. Badania w czasie robot.

W czasie robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscig
gwarantujgcg zachowaniem wymagan jakosci robét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach

niniejszej specyfikacii.
Czestotliwosé badan
Lp Wyszczegolnienie badar Mir_limalr?a Ii_czba badan na Mf;\ksymalna powierzs:hnia
dziennej dziatce roboczej (m?) przypadajaca na jedno
badanie

1. Szerokos¢, gtebokosé i potozenie Z czestotliwoscia gwarantujaca spetnienie wymagan przy
koryta odbiorze, okreslonych w p.6.2.

2. Uksztattowanie  pionowe  Osi jw.
koryta

3. Zageszczenie, wilgotnosé gruntu
- badanie wskaznika 2 600
zageszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego podtoze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Minimalny modut odksztatcenia przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998

6.1. Badanie i pomiary wykonanego wyprofilowanego podtoza

6.1.1. Zageszczenie podtoza

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowac wg punktu 5.2.4. i 6.1.

6.1.2. Cechy geometryczne

6.1.2.1. ROéwnos¢

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tatg co 20 m w kierunku podtuznym. Nieréwnosci
poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnosci nie moga przekraczac¢ 2 cm.

6.1.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we
wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i koricu kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w
srodku i na koricu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podtoza powinny byé¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancja + 0,5%.

6.1.2.3. Uksztattowanie osi wyprofilowanego koryta

Uksztattowanie osi nalezy sprawdza¢ w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych
nie rzadziej niz co 100 m.
O$ w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm.

6.1.2.4. Szerokosé¢ wyprofilowanej powierzchni

Szerokosé nalezy sprawdzac¢ co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokosé koryta nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyr6wnanie i powtorne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Og6Ine wymagania dotyczace obmiaru podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Jednostka obmiarowa robot jest m? wyprofilowanego i zageszczonego podtoza gruntowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogéine”.

Odbiér wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postepu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og6Ine wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Cena wykonania robdt obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— oznakowanie robét zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

— wykonanie koryta

— profilowanie dna podtoza gruntowego,

— odwdz nadmiaru urobku ( profilowanie uzupetnien),

— mechaniczne zageszczenie podtoza,

—  przeprowadzenie badan i pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

PN-S-02201
PN-B-04481
BN-64/8931-02

BN-75/8931-03
BN-68/8931-04
BN-70/8931-05
BN-77/8931-12
PN-S-02205

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy i okreslenia.

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie ptyta.

Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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